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Przebudowa drogi wojewodzkiej nr 178 Watcz - Oborniki
polegajaca na budowie Sciezki rowerowej na odcinku
m. Potajewko - m. Potajewo
od km 62+810 do km 64+780 (strona prawa)

OBIEKT:

Obreb 0005 Potajewo dz. ewid. 58/4, 76/5, 76/7, 77/1, 78/1,90/1, 91/1, 92/3,
92/5,93/1, 98/1,99/1, 145/1, 147/1, 148/1, 149/1, 150/1, 151/1, 152/1,
153/1, 155/1, 157/1, 161/1, 163/1, 167/1, 177/2, 177/3, 177/4, 264/1,
265/5, 270/1, 1324/1

BRANZA: Drogowa
' Kategoria budowlana obiektu IV, XXV, XXVIII
Firma VIABUD Jacek Gruszkiewicz
JEDNOTKA .
OPRACOWUJACA: Walkowice 87

64 - 700 Czarnkow

INWESTOR:

l Wielkopolski Zarzad Drog Wojewodzkich
\ \ w Poznaniu
, Rejon Drog Wojewodzkich w Czarnkowie

OPRACOWAL.: mgr inz. Przemystaw Burdajewicz I

Walkowice, luty 2020r.



Zawartos¢ opracowania:

Czes¢ opisowa
Podstawa opracowania
Charakterystyka obiektu
Projektowane oznakowanie
Zestawienie oznakowania
Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego

Uwagi konncowe

N o un & w N Pe

Termin wprowadzenia organizacji ruchu

Czes¢ rysunkowa
Plan orientacyjny

1-6 Tymczasowa organizacja ruchu



KARTA UZGODNIEN

do projektu tymczasowej organizacji ruchu — Przebudowa drogi wojewodzkiej nr 178
Watcz — Oborniki polegajgca na budowie $ciezki rowerowej na odcinku m. Potajewko
— m. Potajewo od km 62+810 do km 64+780 (strona prawa)



1. PODSTAWA OPRACOWANIA

e Umowa z inwestorem nr 551/58.CZ/19 z dnia 29.07.2019 r.,

e Projekt budowlany ,Przebudowa drogi wojewodzkiej nr 178 Watcz —
Oborniki polegajgca na budowie Sciezki rowerowej na odcinku
m. Potfajewko — m. Pofajewo od km 62+810 do km 64+780 (strona
prawa)”,

e Ustawa z dnia 24 sierpnia 2004 r. — o drogach publicznych (Dz.U. 2018
poz. 2068 z p6zn. zm.),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzgdzen bezpieczehstwa ruchu drogowego
i warunkéw ich umieszczania (Dz.U. 2019 poz. 2311),

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. — prawo o ruchu drogowym (Dz.U.
2018 poz. 1990 z pdézn. zm.),

e Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r.
w sprawie szczegodtowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. 2017 poz.
784),

e Inwentaryzacja w terenie.

2. CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU
a. Stan istniejacy

Przebudowywany odcinek drogi wojewoddzkiej nr 178 Watcza — Oborniki (klasa
G) na odcinku od km 62+810 do km 64+780 znajduje sie poza obszarem
zabudowanym miedzy miejscowosciami Poftajewko i Potajewo. Catosé
przebudowywanego odcinka znajduje sie na terenie gminy Potajewo w powiecie
Czarnkowsko — trzcianeckim.

Na przebudowywanym odcinku nie wystepujg tuki poziome. DW 178 posiada
nawierzchnie bitumiczng o szerokosci 6,0m, pobocza gruntowe oraz rowy drogowe
chtonno-odparowujgce.

Sredni dobory ruch pojazdéw wg. Pomiaru ruchu przeprowadzonego w 2015 r.
wynosi na drodze wojewoddzkiej nr 178 na odcinku Huta - Pofajewo
SDR = 5793 poj./dobe.
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b. Stan projektowany

Droga wojewodzka nr 178 w obrebie przebudowywanego odcinka zostanie
niezmieniona. Przebudowie wymagac¢ bedzie zatoka autobusowa zlokalizowana po
stronie prawej oraz zjazdy publiczne takze po stronie prawej.

Wybudowana zostanie sSciezka rowerowa o nawierzchni asfaltowe;j
i szerokosci 2,0m. Sciezka zlokalizowana zostanie po prawej stronie za rowem
drogowym (oddalona od krawedzi jezdni DW178 o min. 5,0m. Odcinek $ciezki
rowerowej zlokalizowany przy istniejgcym stawie zostanie poprowadzony na nasypie
wzmocnionym murem oporowym z prefabrykatéw betonowych, natomiast Sciezka
rowerowa od drogi wojewddzkiej zostanie oddzielona barierg ochronng separacyjng
H2W4.,

3. PROJEKTOWANE OZNAKOWANIE

Tymczasowg organizacje ruchu na czas trwania robét podzielono na 7 etapéw.

a. ETAP I -rysunek 1
W trakcie tego etapu zostanie wykonany odcinek $ciezki rowerowe;j
na odcinku od 0+000 do 0+800 wraz z wykonaniem zjazdu publicznego
w km -0,002,50, zatoki autobusowej oraz skrzyzowania w km 0+123,15.
Wytgczony pas ruchu nalezy odpowiednio wygrodzi¢ od strony najazdu tablicg

prowadzgcg ciggta w lewo U-3d, a od strony przeciwnej zaporg drogowg U-20b.



Wzdtuz miejsca prowadzenia robdt nalezy ustawi¢ tablice kierujgce U-2la/b w
odlegtosci max. 20m miedzy tablicami. Na catym odcinku od m. Pofajewko do m.
Potajewo nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 50km/h (znakiem B-33) oraz
zabroni¢ wyprzedzania (znakiem B-25). Istniejgce ograniczenia predkosci do 70km/h
nalezy przekresli¢ odpowiednig tasmg do uniewazniania znakow.

= 7z kierunku m. Potajewo

W odlegtosci 75m od miejsca prowadzenia rob6t nalezy ustawi¢ znak A-12c
,<Zwezenie jezdni - lewostronne”.

Przed krzyzowaniem z drogg gminng nalezy ustawi¢ znak B-21 ,zakaz
skrecania w lewo”.

Wylot z m. Potajewo nalezy oznakowa¢ odpowiednio znakami A-14 ,roboty na
drodze”.

= 7 kierunku m. Przybychowo

W odlegtosci 200m od miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ znak A-14
,roboty na drodze”. W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robét nalezy ustawic
znak A-12b ,zwezenie jezdni — prawostronne”. W odlegtosci 100m od miejsca
prowadzenia roboét nalezy ustawi¢ znaki B-25 ,zakaz wyprzedzania” wraz ze znakiem
B-33 ,ograniczenie predkosci 50km/h”.

Przed krzyzowaniem z drogg gminng nalezy ustawi¢ znak B-22 ,zakaz
skrecania w prawo”.

= droga gminna

Wylot z drogi gminnej nalezy zagrodzi¢ zaporg drogowaU-20b wraz ze
znakiem B-1 ,zakaz ruchu w obu kierunkach”.
W odlegtosci 100m od miejsca prowadzenia robét nalezy ustawi¢ znak A-14

,foboty na drodze”.

b. ETAP Il —rysunek 2

W trakcie tego etapu zostanie wykonany odcinek $ciezki rowerowe;j
na odcinku od 0+800 do 0+950 wraz z wykonaniem zjazdu publicznego
w km 0+828,60.

Wytgczony pas ruchu nalezy odpowiednio wygrodzi¢ od strony najazdu tablicg
prowadzgcg ciggta w lewo U-3d, a od strony przeciwnej zaporg drogowg U-20b.
Wzdtuz miejsca prowadzenia robét nalezy ustawi¢ tablice kierujgce U-2la/b w
odlegtosci max. 20m miedzy tablicami. Na catym odcinku od m. Pofajewko do m.
Pofajewo nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 50km/h (znakiem B-33) oraz



zabroni¢ wyprzedzania (znakiem B-25). Istniejgce ograniczenia predkosci do 70km/h
nalezy przekresli¢ odpowiednig tasmag do uniewazniania znakdw.

= 7 kierunku m. Potajewo

W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ znak A-12c
,Zwezenie jezdni - lewostronne”.

Wylot z m. Pofajewo nalezy oznakowac¢ odpowiednio znakami A-14 ,roboty na
drodze”.

W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ znak A-12b
,Zwezenie jezdni — prawostronne”.

= droga gminna

W odlegtosci 100m od miejsca skrzyzowania z DW178 nalezy ustawi¢ znak

A-14 ,roboty na drodze”.

c. ETAP Il -rysunek 3

W trakcie tego etapu zostanie wykonany odcinek $ciezki rowerowe;j
na odcinku od 0+950 do 1+450 wraz z wykonaniem zjazdu publicznego
w km 0+993,81.

Wytgczony pas ruchu nalezy odpowiednio wygrodzi¢ od strony najazdu tablicg
prowadzacg ciggta w lewo U-3d, a od strony przeciwnej zaporg drogowg U-20b.
Wzdtuz miejsca prowadzenia robdt nalezy ustawi¢ tablice kierujgce U-2la/b w
odlegtosci max. 20m miedzy tablicami. Na catym odcinku od m. Potajewko do m.
Potajewo nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 50km/h (znakiem B-33) oraz
zabroni¢ wyprzedzania (znakiem B-25). Istniejgce ograniczenia predkosci do 70km/h
nalezy przekreslic odpowiednig tadmg do uniewazniania znakdéw.

= 7 kierunku m. Potajewo

W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robét nalezy ustawi¢ znak A-12c
,Zwezenie jezdni - lewostronne”.

Wylot z m. Potajewo nalezy oznakowa¢ odpowiednio znakami A-14 ,roboty na
drodze”.

W odlegtosci 165m od miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ znak A-12b
,Zwezenie jezdni — prawostronne”.

= droga gminna

W odlegtosci 100m od miejsca skrzyzowania z DW178 nalezy ustawi¢ znak

A-14 ,roboty na drodze”.



d. ETAP IV —rysunek 4

W trakcie tego etapu zostanie wykonany odcinek $ciezki rowerowej
na odcinku od 1+450 do 1+600 wraz z wykonaniem zjazdu publicznego
w km 1+502,90.

Wytgczony pas ruchu nalezy odpowiednio wygrodzi¢ od strony najazdu tablicg
prowadzgcg ciggta w lewo U-3d, a od strony przeciwnej zaporg drogowg U-20b.
Wzdtuz miejsca prowadzenia roboét nalezy ustawiC tablice kierujgce U-2la/b w
odlegtosci max. 20m miedzy tablicami. Na catym odcinku od m. Potajewko do m.
Potajewo nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 50km/h (znakiem B-33) oraz
zabroni¢ wyprzedzania (znakiem B-25). Istniejgce ograniczenia predkosci do 70km/h
nalezy przekreslic odpowiednig tadmg do uniewazniania znakdéw.

= 7 kierunku m. Potajewo

W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robét nalezy ustawi¢ znak A-12c
,Zwezenie jezdni - lewostronne”.

Wylot z m. Potajewo nalezy oznakowa¢ odpowiednio znakami A-14 ,roboty na
drodze”.

W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ znak A-12b
,Zwezenie jezdni — prawostronne”.

= droga gminna

W odlegtosci 100m od miejsca skrzyzowania z DW178 nalezy ustawi¢ znak

A-14 ,roboty na drodze”.

e. ETAPV —rysunek 5

W trakcie tego etapu zostanie wykonany odcinek $ciezki rowerowej
na odcinku od 1+600 do 1+700 wraz z wykonaniem zjazdu publicznego
w km 1+646,57.

Wytgczony pas ruchu nalezy odpowiednio wygrodzi¢ od strony najazdu tablicg
prowadzgcg ciggta w lewo U-3d, a od strony przeciwnej zaporg drogowg U-20b.
Wzdtuz miejsca prowadzenia robét nalezy ustawi¢ tablice kierujgce U-2la/b w
odlegtosci max. 20m miedzy tablicami. Na catym odcinku od m. Potajewko do m.
Pofajewo nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 50km/h (znakiem B-33) oraz
zabroni¢ wyprzedzania (znakiem B-25). Istniejgce ograniczenia predkosci do 70km/h
nalezy przekreslic odpowiednig tadmg do uniewazniania znakdw.

= 7 kierunku m. Potajewo




W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robét nalezy ustawié znak A-12c
,Zwezenie jezdni - lewostronne”.

Wylot z m. Potajewo nalezy oznakowac¢ odpowiednio znakami A-14 ,roboty na
drodze”.

W odlegtosci 150m od miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ znak A-12b
,Zwezenie jezdni — prawostronne”.

= droga gminna

W odlegtosci 100m od miejsca skrzyzowania z DW178 nalezy ustawi¢ znak

A-14 ,roboty na drodze”.

f. ETAP VI-rysunek 6

W trakcie tego etapu zostanie wykonany odcinek $ciezki rowerowej
na odcinku od 1+700 do 1+968,73 wraz z wykonaniem zjazdu publicznego
w km 1+743,89 oraz muru oporowego.

Wytaczony pas ruchu nalezy odpowiednio wygrodzi¢ od strony najazdu tablicg
prowadzacg ciggta w lewo U-3d, a od strony przeciwnej zaporg drogowg U-20b.
Wzdtuz miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ tablice kierujgce U-2la/b w
odlegtosci max. 20m miedzy tablicami. Na catym odcinku od m. Potajewko do m.
Potajewo nalezy wprowadzi¢ ograniczenie predkosci do 50km/h (znakiem B-33) oraz
zabroni¢ wyprzedzania (znakiem B-25). Istniejgce ograniczenia predkosci do 70km/h
nalezy przekresli¢ odpowiednig tasma do uniewazniania znakow.

= 7z kierunku m. Potajewo

W odlegtosci 100m od miejsca prowadzenia robot nalezy ustawi¢ znaki A-12c
,<Zwezenie jezdni - lewostronne” i A-14 ,roboty na drodze”.

Na ul. Polnej w odlegtosci 35m od miejsca prowadzenia robdt nalezy ustawié
znaki A-12c¢ ,zwezenie jezdni — lewostronne” i A-14 ,roboty na drodze”.

= droga gminna

W odlegtosci 100m od miejsca skrzyzowania z DW178 nalezy ustawi¢ znak

A-14 ,roboty na drodze”.

4. ZASADY USTAWIANIA ZNAKOW PIONOWYCH
Odlegtosci znakéw od krawedzi jezdni i wysokosci ich umieszczania

przedstawiono na rysunkach ponizej:
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Znaki pokryte materiatem odblaskowym min. Il generacji.
W przypadku prowadzenia robét w pasie drogowym nalezy stosowac¢ znaki
o jedng grupe wielkosci wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi, czyli znaki

powinny by¢ wielkosci duze;j.

5. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania
miejsca robot powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien, jak i w nocy oraz
utrzymane w nalezytym stanie przez okres trwania robaot.

= Tablice prowadzgce U-3d

Tablice prowadzgce stosuje sie w celu uprzedzenia kierujgcego pojazdem
o koniecznosci zmiany kierunku jazdy. Tio tablicy ma barwe biatg, strzatki —
czerwong. Zarowno to jak i strzatki powinny by¢ wykonane z materiatdw
odblaskowych o parametrach odpowiadajgcych znakom drogowym pionowym
zastosowanych podczas prowadzenia robdt. Diugosé tablic powinna byc¢
dostosowana do szerokosci wygrodzenia, warunkdéw widocznosci tych tablic na
odcinku zblizania sie pojazddéw i ich predkosci oraz do innych istotnych czynnikow
wtasciwych dla odcinka na ktérych sie je umieszcza, w tym do otoczenia.

= Zapory drogowe szerokie U-20b.

Zapory drogowe stosuje sie do wygrodzen poprzecznych, powinny by¢ pokryte
pasami biatymi i czerwonymi na przemian wykonane z materiatéw odblaskowych
o parametrach odpowiadajgcych znakom drogowym pionowym zastosowanych
podczas prowadzenia robét. Zapory zabezpieczajgce miejsce robdt nalezy
umocowaé¢ na wysokosci od 0,9m do 1,1m mierzgc od poziomu nawierzchni
do gornej krawedzi zapory. W terenie zabudowanym nalezy zwréci¢ uwage, by
zapora drogowa umieszczona bezposrednio na skrzyzowaniu drog nie ograniczata

widocznosci innych uczestnikow ruchu.



= Tablice kierujgce U-21a/b

Tablice kierujgce ze skosnymi pasami majg by¢ ustawione tak, by paski
opadaty w kierunku uzywanej czesci drogi. Do ograniczenia skrajni z prawej strony
jezdni nalezy uzywac tablic U-21b, a z lewej strony jezdni U-21a. Dopuszcza sie
stosowanie tablic kierujgcych U-21a i U-21b zespolonych. Tablice do ograniczenia
skrajni powinny by¢ pokryte materiatem odblaskowym lub zawiera¢ elementy
odblaskowe o barwie zgodnej z barwg tta, na ktdorym zostaty umieszczone. Tablice
nalezy ustawicC prostopadle do osi drogi w odstepach nie wiekszych niz 20m. Dolna
krawedz tablicy powinna znajdowac sie na wysokosci do 0,25m, mierzgc od poziomu
jezdni. Sposéb zamocowania tablic powinien uniemozliwi¢ ich obrét wokot osi

pionowej.

6. UWAGI KONCOWE

Oznakowanie uzyte do oznakowania miejsca prowadzenia rob6ot muszg byé
dobrze widoczne w dziehn i w nocy, wykonane z materiatdw odblaskowych I
generacji. Wykonawca robot winien utrzymywac je we wlasciwym stanie technicznym
i nalezytym stanie czystosci przez caty okres trwania robot.

W przypadku wystepowania zatorow ruch drogowy powinien by¢ kierowany
przez odpowiedni przeszkolonych pracownikow.

Wykonawca robo6t w razie koniecznosci zobowigzany jest umocni¢ pobocza

w taki sposéb, aby zapewni¢ odpowiedni korytarz ruchu dla pojazdow ciezarowych.

7. TERMIN PROWADZENIA ROBOT

Roboty budowlane bedg wykonane od konca 2021 r.

Opracowat:

mgr inz. Przemystaw Burdajewicz



